006.Systémova vrstva

Systémovy pohlad na rieSenie

Ak by sme si naSe rieSenie pribliZili na Urovni systémového konceptu, kde si definujeme komponenty, ktoré su pre rieSenie podstatné, tak
mobzeme uvazovat o nasledujicom prilozenom diagrame. Diagram zachytava komponenty na najvysSej trovni, bez inych implementacnych
alebo hardvérovych detailov a Specifikacii. Diagram vyuziva grafické pomocky v podobe nahradenia komponentov obrazkami pre lepSie

predstavenie si fungovania navrhovaného systému. Jedna sa tiez o mierne zjednoduSenu verziu originalneho diagramu komponentov.
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V hornej ¢asti diagramu sa nachadza Zallzia a tieZ tienidlo vo vieobecnosti. Zallzia reprezentuje urgity typ tienidla a ich prepojenie

znazornuje ich vztah, kedy namiesto zallzii je mozné dosadit' iny typ tienidla. Retiazka reprezentuje ruény mechanicky spésob ako
manipulovat' s tienidlom. Tento komponent je vyuzivany taktiez na manipulaciu s tienidlom pomocou automatického rolovaca. Fyzické
prepojenie retiazky a zariadenia vykonava ozubené koliesko, ktoré je prispdsobené rozmerom retiazky.

Dolezitym komponentom je samozrejme telo krabicky, ktoré slizi na uskladnenie vSetkych potrebnych komponentov, ktorom je tiez
integrované ozubené koliesko, ktoré slizi na vykonanie pohybu retiazky Zalizie. Na pohyb ozubeného kolieska je samozrejme potrebny
rotaCny motor, ktory je taktiez umiestneny v tele krabicky a vykonava fyzickd pracu potrebni na otacanie kolieska. Rotacny motor musi
spifiat funkcionalitu obojsmerného pohybu, nakolko Zaltzie je potrebné rolovat nahor aj nadol. Rotaény motor potrebuje zdroj energie, ktory
prijima prostrednictvom napajania.

Prikazy rotacnému motoru posiela mikrokontrolér, ktory predstavuje logicku jednotku v zariadeni. Mikrokontrolér je prepojeny s
infrasnimacom, od ktorého prijima signdly. Jedna sa teda o vzdialent bezdrotovi komunikaciu. Na odosielanie signalov je dostacujuci

obycajny dialkovy ovladac na principe infracervenych signalov.

Diagram vyssie vieme znazornit a preklopit’ aj do diagramu komponentov, ktory sa moze na prvy pohlad zdat komplexnejsi, avsak je
dostatoéne Gitatelny a zrozumitelny aj pre bezného laika. Diagram vyuZiva iba element komponentu (ruZovo sfarbeny obdiznik) a element
rozhrania (obdiZnik s indikatorom/stereotypom <<interface>>). Tento diagram len blizSie znazorni vetky komponenty na Grovni systému
nasho rieSenia.
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Diagram komponentov je dostatocne abstraktny na to aby reprezentoval koncept navrhovaného rieSenia na systémovej Grovni. Jednotlivé
komponenty je mozné nahradit’ konkrétnymi zariadeniami, ¢im by sa zo systémového diagramu stal technologicky diagram, alebo je mozné
komponenty zamenit za iné abstraktné systémové prvky, ¢im by dosSlo k zmene len na Grovni komponentu a celkovy koncept systému by sa
zachoval. Napriklad namiesto retiazky je mozné do systému dosadit’ Sndrku, ktorou st ovladané zavesy. Ak teda dojde k zmene v

komponente Retiazka, diagram pomocou prepojeni zndzorfiuje zavislosti komponentov, ktoré je taktiez potrebné upravit' v zavislosti od tejto

zmeny.

Oproti verzii s obrazkami znazorfiuje tento diagram aj niektoré nové komponenty, ktoré boli z dovodu prehladnosti vynechané. Napriklad na
komunikéaciu mikrokontroléra s rotacnym je potrebné rozhranie, ktoré je bezne reprezentované driver-om. Taktiez odosielanie infracervenych

signalov je mozné nielen dialkovym ovladacom, ale taktiez SMART HOME zariadenim. Vo vSeobecnosti je tento komponent oznaceny ako

Infra vysielac.




